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atentanspriiche : 

Vorrichtung sum automa-tischen Vorschub von Messern 
bei einem Abschneider an Zinrarettenmascliinen mit 
einera Zv/eimesserabsclineider fiir Zigaretten Oder 
andere stabchenf ormige Gegenstande, dessen Antrieb 
von der Hauptwelle der Masciiine abgeleitet ist, 
dadurch gekennzeichnet , 

daB ein Messerkopf (5) vorgesehen ist, der an einem 
Ende der Hohlwelle (2) befestigt ist, in dein ledig- 
lich ein Mechanismus zum Ausscliieben der Messer (5) 
sowie ein Hechanismus zur Signalisierung der Endlage 
der Messer (5) und znm Abstellen der Mas chine ange- 
braciit sind, wahrend das andere Ende der Hohlwelle (2) 
mit einer Platte (4) fest verbunden ist, axif der ein 
Mechanismus zum Antrieb des Mechanismus aura Ausschieben 
der Messer (5) angeordnet ist. 

Vorrichtung nach Anspracn 1 , 
dadurcxi ;,5ek3nnzeichnet , 

daB in dera Messerkopf (5) ein Zahnritzel (15) angeord- 
net ist, das im Eingriff mit zv/ei Zahnstan::en (14) steht, 
von denen die eine eine Aussparun^- aufweist, die an ei- 
nen Anschlag (51) des Si^::;nalisierunssmechanismus ange- 
bracht ist und v/elche mit Stiften (1$) fest verbunden 
sind und welche in Berulirung mit Ausschnitten (12) der 
Messer sterien, die auf abgesciiragten austauschbaren 
Unterlagen (7) gelagert sind, wobei an die AuBenflachen 
der Messer (5) Andriickleisten (8) elastisch angedriickt 
sind. 
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5. Vorrichtung nach Anspruch 1 unci 2, 
dadiirch gekennzeichnet , 

daB das Zahnritzel (15) ausschiebbar an einem Ende 
einer Ivelle (17) angebracht ist, die in der Hohlwelle 
(2) drehbar gelagert ist und deren anderes Ende fur 
ein Zusammenarbeiten mit der Welle fvor die Ubersetzung 
des Antriebs von dem Antriebsmechanisraus zugericntet 
ist, der auf der Platte (4) befestigt ist. 

M-m Vorrichtung nach Anspruch 1 und 2, 
dadurch gekennzeichnet , 

daB aur dem Messerkopf (3) ein Hechanismus fiir eine 
Signalisierung der Endlage der Messer (5) angeordnet 
ist, der aus einem Ansciilag (51) gebildet ist, der 
an einem einarmigen Kebel (32) befestigt ist, an 
dessen freiera Ende eine Blende (5^) oder eine Re- 
f lexionsscheibe (35) befestigt ist, 

und dafl fur den Antrieb einer Ausriickvorrichtung ein 
Elektromagnet (43) mit einem Zeitrelais vorgesehen ist. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 1 und 5, 
dadurch gekennzeichnet , 

daB an einem der Bestendteile fiir den Antrieb des 
Mechanismus zum Ausschieben der Messer in der Rotations- 
achse der Hohlwelle (2) ein Vorsprung (37) angeordnet 
ist, gegen welchen ein Steuergl^d fiir zeitgesteuerte 
Ausschi^enkuugen (43, 41, 58, 45) andriickbar ist. 
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Mein Zeichen: 2567 



V 

SKODA 5 oborovy podnik, Plzen^ TschechoslowsClcei 



Vorrichtimg zum automa-bischen Vorschub von Messern 
bei einem Abschneider an Zigarettenmascliinen 



Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum automatischen 
Vorschub von Messern bei einem Abschneider mit zwei Messern 
an Zigaret-tenmaschinen oder Filterknebelnmaschinen und 
2um Abs-fcellen der Mas chine nach dem Verbranoh der Messer. 



Bei der Erzeugung von Zigaretten wird an einer Herstellungs- 
d.h. Zigarettenmas chine nach vorhergehenden Herstellungs- 
prozessen ein endloser Strang aus einer Tabakfiillung mit 
einer Umhiillung aus Zigarettenpapier von einem ringf or- 
migen Querschnitt mit einem genauen Dxzrchmesser geformt. 
Dieser endlose Strang wird in einzelne Zigaretten ge- 
schnitten, bei denen es auf eine genaue lange der abge- 
schnittenen Stiicke (d.h. der Zigaretten) und einen glatten, 
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zur Langsaclise der Zigarette serikrechten Schnitt an- 
kommt, Zu diesera Zv/eck ist an der Zigarettenmaschine 
ein Absclineideraechanismus angebracht, dessen Funktion 
die Leistung der Mas chine und die Qualitat der Zigaretten 
beeinfluBt. Die Leistung der MascJiine liangt nicht nur 
von der Moglichkeit einer Erhohung der Drehzahl des Ab- 
schneidemessers , sondern auch. von der Qualitat der Schnei- 
de des Messers und von einem an ihm durchgef uhrten Schlei- 
Ten ab. Durch standiges Schleifen nimmt die lange der 
Messer ab* Deshalb miissen sie fortwahrend in der Rich- 
tung in den Schnitt ausgeschoben werden. 

Die friiheren Vorrichtungen zum Atosciineiden benutzten vor- 
wiegend nur ein Messer. Bei den jetzigen Leistungen der 
Zigarettenmasctiinen erhobt sich jedoch standig die Dreh- 
zahl dieses Messers. Aus diesem Grunde werden Abschneider 
mit zwei Messern benutzt , so daB die Drehzahl nicht so 
hoch ist. Es entsteht hierbei jedoch ein weiteres Problem, 
und zwar das Ausschieben der Messer in der Richtung zum 
Schleifen und zum Schnitt. An bekannten Abschneidern wer- 
den zum Ausschieben der Messer Getriebemechanismen ange- 
wendet, die direkt im Kopf des Abschneiders untergebracht 
sind, was fiir ein Ausgleichen der Unvmcht des Messerkopf es 
ebenso unvorteilhaf t ist wie die Lagerung der Getriebe- 
mechanismen in derjenigen Ebene unvorteilhaft ist, die zur 
Achse des Abschneiders geneigt ist. 

Die Erfindung beseitigt diese Nachteile. Es ist die Auf- 
gabe der Erfindung, einen gut ausivuchtbaren, einfach auf- 
gebauten Abschneider mit zwei Messern zu schaffen. 

- 3 - 
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Das V/esen der Erfindung besteht in einem Messerkopf , 
der an einem Ende einer hohlen Welle befestigt ist, in 
dem lediglich ein Mechanismus zum Aussciiieben der Messer 
sov/ie ein Meclianismus fiir die Signalisierung der Endlage 
der Kesser und fiir das Abstellen der Maschine angebracht 
sind^ wahrend das andere Ende der hohlen V/elle mit einer 
Platte fest verbunden ist, auf der ein Mechanismus zum 
Antrieb des Mechanismus fiir das Ausschieben der Wesser 
angeordnet ist. In dem Messerkopf ist ein Zahnritzel an- 
geordnet, das im Eingriff mit zwei Zahnstangen steht, 
von denen die eine eine Aussparung geren einen Anschlag 
des Signalisiermigsmecnanismus aufweist und die mittels 
St if ten fest verbunden sind, die in Beriihrung mit Aus- 
schnitten in den Messern stehen, die auf abgescnragten 
austauschbaren Unterla^en gela^^-ert sind, v;obei an den 
Aussenf lacnen der MeSi^er Andriickleisten federnd angeord- 
net sind. Das Zahnritzel ist ausschiebbar an einem Ende 
der v/elle angebracht, die in der iioalv/elle drehbar ange- 
ordnet ist. Das andere Ende der Welle ist fiir eine tiber- 
setzuns des Antriebs von dem Antriebsmechanismus zuge- 
riciitet, der auf der Platte befestigt ist. 

Auf dem Messerkopf ist ein Signalisierunn;smechanismus 
der iiindlage von r4essern angeordnet, der aus einem An- 
schlag gebildet ist, der an einem einarmigen Eebel be- 
festigt ist, an dessen freiem Ende eine Blende oder eine 
Ref lexionsscheibe angeordnet ist. Fiir den Antrieb einer 
Ausriickvorrichtung wird ein Elektromagnet mit einem Zeit- 
relais benutzt. 

Auf einem der Bestandteile fiir den Antrieb des Mechanis- 
mus fiir das Ausschieben der Messer ist ein Steuerglied 
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fiir die Zeitablenlaingen, d.h. fiir eine Steuerung des 
Vorschubes der Messer, angeordnet. 

Ein Vorteil der Vorrichtung nach der Errinduiig ist die 
Abtrennung des Aussdiiebemechanismus von dem Ubersetzungs- 
und Antriebsmechanisraus, Auch die Einfachbeit der Konstrtik 
tion und dadurch auch der Herstellung der Bestandteile , 
die Leichtigkeit der Anderung der Neigung der Messer fiir 
die Moglichkeit des Abscnneidens von verschieden langen 
stabchenf ormigen Gegenstanden, z.B. von Zigaretten, durch 
austauschbare , abgescnragte Unterlagen, ein gemeinsamer 
Antriebsraechanismus fiir beide Messer, die Moglichkeit der 
Ausschiebung des A-ntriebsritzels aus dem Eingriff rait den 
Antriebszahnstangen^ die den Austausch der Messer erleich- 
tert, eine Signalisierung des Verbrauches der Messer mit 
Riicksicht auf den f reigemachten Raum im Inneren des Messer 
kopfes sind weitere Vorteile der Vorrichtung. 

Das V.'esen der Erf indung ist nachstehend anhand eines in 
der Zeichnung schematisch dargestellten Ausf iihrungsbei- 
spieles naher erlautert. Es zeigen: 

Pig. 1 einen Langsschnitt der Vorrichtung, 

5ig. 2 eine Seitenansicht der Vorrichtvmg teilv/eise ge- 
schnitten, 

Fig. 3 eine Ansicht des Messerkopf es , teilweise im 
Schnitt , 

Fig. 4 eine Ansicht des Hesserkopfes in der Hichtung des 
Pfeiles "S" aus Pig. 1. 
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Der Zweimesserabschneider wird von einem Zahxirad 1 an- 
getrieben, das durch eine Zahnradiibersetzung oder Gelenk- 
mechanismen mit der Hauptwelle der Maschine verbunden 1st. 
Das Zahnrad 1 ist auf einer Hohlwelle 2 befestigt, deren 
eines Ende einen Messerkopf 3 bildet. Am anderen Ende der 
Hohlwelle 2 ist eine Platte 4 ausgebildet, auf der ein 
Mechanismus zxam Ausschieben der Messer 5 und ein Gegen- 
gewicht 6 angeordnet sind. Der Messerkopf 5 weist eine 
trogf ormige Form auf. In ihm sind zwei Messer 5 auf ab- 
geschragten, austauschbaren Unterlagen 7 angebracht. Die 
oberen Flachen der Messer 5 stehen in Beruhrung mit An- 
driickleisten 8, an denen Zapfen 9 befestigt sind, die in 
Biigeln 10 verschiebbar gelagert sind. Die Biigel 10 sind 
auf dem Messerkopf 3 befestigt. Auf den Zapfen 9 sind 
zwisctien den Andriickleisten 8 und den Biigeln 10 Druck- 
fedem 11 aufgezogen. Die inneren, d.h. der Drehachse zu- 
gewendeten Enden der Messer 5 sind mit Ausschnitten 12 
(Fig. 3) verseben, in die Stifte 13 eingreifen, die an 
Zahnstangen 1^ befestigt sind, die im Eingriff mit einem 
Zahnritzel 15 stehen. Das Zahnritzel 15 ist mittels einer 
Feder 16 verschiebbar mit einer Welle 1? verbunden (Fig.1)^ 
die im Inneren der Hohlwelle 2 drehbar gelagert ist. 
Zwischen dem abgesetzten Ende der Welle 1? und der Nabe 
des Zahnritzels 15 ist eine Druckfeder 18 gelagert. Das 
andere Ende der Welle 1? bildet ein Schneckenrad 19, das 
im Eingriff mit einer Schnecke 20 steht, die drehbar in 
einem Lager 21 gelagert ist, das auf der Platte 4 be- 
festigt ist. Mit der Schnecke 20 ist ein Klinkenrad 22 
fest verbunden, oberhalb dessen Umfang eine Fallklinke 23 
angebracht ist, die mittels eines Zapfens 24 der Fall- 
klinke mit einem Arm eines zweiarmigen Rebels 25 schwenk- 
bar verbunden ist. Eine Feder 26 ist mit ihrem einen Ende 
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an der Fallklitike 25 "^nd mit ihrem anderen Ende an dein 
Arm des zweiarmigen Hebels 25 aufgehangt, der auf einem 
Zapfen 27 des zv/eiarmigen Hebels schwenkbar gelagert ist, 
der an dem Lager 21 befestigt ist^ an das aucb ein An- 
schlag 28 und ein Zapfen 46 einer Gegenf allklinke 4? be- 
festigt sind. Das Ende des anderen Armes des zv/eiarmigen 
Hebels ist durch eine Zugfeder 29 mit der Platte 4 ver- 
bunden. In der Zahnstange 14 ist eine Aussparung 30 
(Pig. 5) angeordnet, in deren Baiin ein Anschlag $1 des 
Signalisierungsmechanismus angebracht ist^ der aus einem 
einarmigen Rebel 52 (Fig. 4) besteht, der auf einem Zapfen 
55 des einarmigen Hebels schwenkbar ist, der an dem Messer- 
kopf 5 befestigt ist. Auf dem einarmigen Hebel 52 ist der 
Anschlag 51 befestigt, der mit einer Blende 54 Oder alter- 
natiT mit einer Ref lexionssclieibe 35 fest verbunden ist. 
Der einarmige Hebel 52 ist mittels einer Zugfeder 56 mit 
dem Messerkopf 5 verbunden. In der Ach.se des Messerkopfes 
5 oberhalb des Aussprungs 57 (Fig •4) des ziireiarmigen Hebels 
25 ist das freie Ende des Druckhebels 58 angebracht, der 
auf einem Zapfen 59 des Druckhebels schwenkbar ist, der 
auf dem Rahmen der Maschine befestigt ist. Der Arm des 
Druckhebels 58 ist mittels eines Zapfens einer Zugstange 
40 mit der Zugstange 41 schwenkbar Verbunden, die mittels 
eines Zapfens 42 mit dem Kern eines Elektroraagneten 45 
schwenkbar verbunden ist. An dem Druckhebel 58 ist ein 
Druckknopf 45 fest angebracht. Ein kontaktloser Fiihler 44 
(Fig,4), vorzugsweise mit einem Lichtstrahl arbeitend, ist 
auf der Kreisbahn der Blende 54 beziehungsweise der Re- 
flexions scheibe 35 angeordnet. 



Die Funktion der Torrichtxmg: 
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Von der Hauptwelle der Maschine v/ird durcJi eine Zahn- 
radiibersetzung oder ein Gelenkgetriebe der Antrieb an 
die Hohlwelle 2 mit dem Messerkopf 3 iibersetzt. 
Ein Zeitrelais schaltet in einem eingestellten Inter- 
val! den Elektromagneten ^3 ein, der dxjrch Einziehen 
seines Kernes den Druckhebel 3B ausschwenkt, der mit 
seinera freien Ende in der Rotationsachse der Hohlwelle 2 
gegen den Vorsprung 37 des zweiarmigen Rebels 2^ stoBt, 
der aussciwenkt und seine Ausschwenkung an die Pallklinke 
25 iibertragt, die auch iiber den nachf olgenden Zaiin des 
Klinkenrads 22 ausscbwenkt , an der sie sicb durch den Zug 
der Peder 26 festhalt* Nach Unterbrechung der Beriihrung 
des Endes der Druckfeder 38 mit dem Vorsprung 37 des zv/ei- 
armigen Rebels 25 durch den Zug der Peder 29 dreht die 
Fallklinke 25 das Klinkenrad 22. Eine Unterbrechung des 
Drehens wird durch den AnstoB des zweiarmigen Rebels 25 
an den Anschlag 28 verhindert. Gegen das Riickdrehen ist 
das Klinkenrad 22 durch die Gegenklinke 47 gesichert. Zu- 
sammen mit dem Klinkenrad 22 dreht sich ein wenig auch 
die Schnecke 20, die durch den Eingriff rait dem Schneoken- 
rad 19 auch die Welle 1? J^iit dem Zahnritzel 15 dreat, das 
durch den Eingriff mit Zahnstangen 14 die Messer 5 in der 
Richtung von der Rotationsachse verschiebt. Der Vorschub 
der Messer setzt sich so lange Tort, bis der Ausschnitt 
30 der Zaanstange durch Ausschwenkung des Anschlags 31 
und mit iiira auch der Blende 34 oder wecaselweise der 
Reflexionsscheibe 35 das Abstellen der Maschine dadurch 
bewirkt, daB die Blende 3^ in den Ausschnitt des kontakt- 
losen Fiihlers 44 einfahrt oder wechselweise die Reflexions- 
scheibe 35 den Lichtstrahl riickstrahlt. Fiir die Moglich- 
keit der Einv/irkung von Hand auf den Druckhebel 38 und 
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dadurch das Ausschieben des Messers ist an den Druckhebel 
58 ein Druckknopf 45 angeschlossen. 

Wechseln der Messer: 

Nach Entlas-tung der Andriickbeilagen 8 konnen aus dem Messer- 
kopf 3 Reste der Messer 5 herausgenomraen werden. Durch Ab- 
Ziehen des Zalinritzels 15> d.b. dirrch Presseu der Feder 18, 
/ wird der Eingriff des Zahnritzels 15 niit den Zahnstangen 14 
unterbrochen, so daB dixrch Einv/irkung der nicht eingezeich- 
ne-ten Federn die Zahnstangen 14 in ihre Ausgangsstellungen 
zuriickkehren , wodnrch auch der Anschlag 31 und die Zugfeder 
36 den einarmigen Hebel 32 und mit ihm auch die Blende 5^ 
Oder die Ref lexionsscheibe 55 iti die abgeneigte Lage zuriick- 
s-tellt* Dxirch Lockerung des abgezogenen Ritzels 15 ^nd durch 
Einwirkung der Druckfeder 18 kommt das Zahnritzel 15 wieder 
in den Eingriff mit Zahnstangen 14. Durch Einschieben neuer 
Messer 5 in den Messerkopf 5 ist die Mas chine zur Wiederin- 
gangsetzung vorbereitet. Das Getriebe ist statisch durch 
ein Gegengewicht 5 ausgewucht, wahrend der Messerkopf 3 
symmetrisch ist. 
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